D 01.01.01. WYZNACZENIE TRASY | PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikacjchtecznej (ST) § wymagania dotyce
wykonania i odbioru robo6t zwzanych z wyznaczeniem trasy i jej punktow wysakowych.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosovjakta dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zwanych z wszystkimi
czynnaciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie trasy w terenie réwninnym.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtébwne trasy- punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowazopocatkowy i
koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okrdenia podstawowe sa zgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00'ymagania ogolne”.

1.5. Ogolne wymagania dotycgece robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jgkah wykonania oraz za zgodita@ dokumentagj
projektowa, ST i poleceniami liayniera. Ogolne wymagania dotyce robdt podano w ST D M
00.00.00.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padam ST D-M-
00.00.00 “Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow
Materiatami potrzebnymi do wykonania robat s
- pale drewniane érednicy od 15 do 20 cm i diugm od 1,5 do 1,7 m raz palikis@wednicy od
5 do 8 cm i dtuggci okoto 0,5 m,
- stupki betonowe,
- dla punktéw utrwalanych w istnigjej nawierzchni bolce stalowe.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotyaeze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 “Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat pomiarowy

Do wyznaczenia sytuacyjnego trasy i punktow wysolawych naley stosowd nastpujacy sprz:t:
— teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,



dalmierze,

tyczki,

laty,

— tasmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do wyznaczenia trasy mostowe] i jej kbdwn wysokdciowych powinien
gwarantowaé uzyskanie wymaganej doktadiodo pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotyaee transportu podano w ST D-M-00.00.00 “Wymagagidlme” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatow
Sprzt i materiaty do wyznaczenia trasy ama przewozi dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-M-00@0OWymagania ogolne” .
Prace pomiarowe powinny &yykonane zgodnie z oboyaujacymi Instrukcjami GUGIK.

5.2 Wyznaczenie punktow gtdwnych osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o dokumentagjprojektows przy wykorzystaniu sieci
poligonizacji pastwowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckoaej w dokumentacji projektowej.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasiytw stosunku do dokumentacji projektowej nie
moze by wigksze nk 5 cm. Rzdne niwelety punktow osi trasy najewyznaczy z doktadnécia do 1
cm w stosunku do ezinych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowej.

5.3. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeae krawdzi nasypéw i wykopdéw na
powierzchni terenu (okékenie granicy robot), zgodnie z dokumengagjojektows oraz w miejscach
wymagajcych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzerbatrow miejscach zaakceptowanych
przez lrzyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naly stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy naley stosowdé w przypadku nasypow o wysada przekraczajcej 1 metr oraz wykopow
giebszych nt 1 metr. Odlegtec miedzy palikami lub wiechami natg dostosowé do uksztattowania
terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlggida co najmniej powinna odpowiadadstpowi
kolejnych przekrojow poprzecznych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 “Wymagania ogblne
Kontrole jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow wys@kowych
nalezy prowadz¢ wedtug ogoélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK

7. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.00Wymagania ogolne”.



Odbior robot zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie @asgfe na podstawie szkicOw i
dziennikbw pomiarow geodezyjnych lub protokétu znkoli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedktada laynierowi.

8. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z 17.05.1989 - Prawo geodezyjne i kartograé (Dz.U.Nr, p6z 163 z poiejszymi
Zmianami).

Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonyai@mac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegs Gtowny Urad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdauGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalamowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokggciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GB{J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUI®83.



